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Zestawienie trajektorii
Ruch wahadfowy

f
e ‘
fof 1
NS
il

=° © st | %
<« s
O
ID sygn. | Trajektoria | Gr. kot.| Grupa| Nazwasygn.| Typ Wlot| Nrpasawl.| Wylot| Nrpasawyl.| LpIm] | Vel[m/s]| vd[m/s]| ac[m/a2]| Metobl| Relacja Szer. pasa -
TLG-7483 | STM-7492 | K2 K2 k2 Pojazdy| B WLB A WYA* 10.0000| 8.3300 | 8.3300 [ 3.5000 \ W -nawprost | 3.0 <

TLG-7104 | STM-7495 | K1 K1 k1 Pojazdy| A WLA B WYB* 10.0000] 8.3300 | 8.3300 | 3.5000 \ W - nawprost| 3.0

Zestawienie trajektorii
Ruch wahadtowy
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ID sygn. | Trajektoria | Gr. kot.| Grupa| Nazwa sygn.| Typ Wlot| Nrpasawl.| Wylot| Nrpasawyl.| LpIm] | Velm/s]| vd[m/s]| ac[m/a2]| Metobl| Relacja Szer. pasa
TLG-7483 | STM-7492 | K2 K2 k2 Pojazdy| B WLB A WYA* 10.0000| 8.3300 | 8.3300 | 3.5000 \ W -nawprost| 3.0
TLG-7104 | STM-7495 | K1 K1 k1 Pojazdy | A WLA B WYB* 10.0000| 8.3300 | 8.3300 | 3.5000 \ W -nawprost| 3.0
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#ylr? Projektowane oznakowanie pionowe tymczasowe
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Ist. Istniejace oznakowanie pionowe
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E—=———4 Istniejacy Slad drogi gruntowej
F=——- Granice dziatek
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2 Wjazd i wyjazd pojazdéw budowy wytgcznie pod nadzorem
| N\\.O_\ = osoby uprawnionej do kierowania ruchem
- | A= = Eurovia Polska S.A. Bielany Wroctawskie
- I = — ul. Irysowa 1, 55-040 Kobierzyce
el it >
2 & | Lo IS “ —d EUROVIA ;. 635-000-01-27; REGON: 272885401;
| B ’ - L | S RN N KRS 0000069487
' : ‘ ' ' 3 T = Inwestor.  GMINA DEBNO,
- | B = g ‘ ul. Marszatka Jozefa Pitsudskiego 5, 74-400 D¢bno;
( ‘ 3 » - Adres: dz. nr ewid 247/6, 247/11, 320/3, obr¢gb Dgbno 6
\ o) 2 s = . © [ jedn. ewid. 321003_4.0006 De¢bno - miasto
. — =7 Objekt: Budowa nawierzchni wraz z chodnikami i odprowadzeniem wody Data:
n” Mﬂ" - = 7 ‘ R z ul. Demokracji, oraz sieci wodociagowej, w Degbnie - Etap 2 06.2026r.
?““"— /0 e 6 66— | ' “ Temat: ETAP I - roboty sanitarne Skala:
— Branza: Drogowa Stadium:  Tymczasowa Organizacja 1:500
N Ruchu Numer:
Funkcja Imig i Nazwisko Uprawnienia Podpis
Opracowat: Lukasz Soluch 2 . 1
N
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